
 
 mÙkj jsyos 

230&fo|qr yksdks ifjpkyu@fnYyh@rduhdh&24@2025                     e.My dk;kZy;  
fnukad %&  17.01-2025                                                                 ubZ fnYyh 

 

rduhdh ldZqyj&DLI/RSO-01/2025 

fo"k;% Fkzh Qsl yksdks esa LihM ls lEcfU/kr Vªcy 'kwfVax ds fo"k; esa jfuax LVkQ ds fy;s vko’;d funsZ’k %& 
 

1. फॉ�ट मैसेज "F0107P2 - DEMANDED SPEED CAN NOT BE ACHIEVED" का संदेश �मलने पर क� जाने वाल� 

काय�वाह� : - 

लोको क� �पीड 1 Kmph से अ�धक नह�ं बढ़ती –  

Due to defective speed sensor of TM (isolate Speed Sensor) 

(i) BPFA दबाकर फॉ"ट ACK कर$। 

(ii) &ोटल से 'ै)शन लेकर सभी ए)सल/.ह�ल के घमूने क� 

जांच कर$, य5द कोई ए)सल/.ह�ल न घूम रहा हो, तो ट�एलसी 

से बात कर उ�चत काय8वाह� कर$। 

(iii)य5द ए)सल/.ह�ल सह� :कार से घूम रहे ह;, तो DDS म$ 

बकै<ाउंड फॉ"ट क� जांच कर$। 

(iv) य5द DDS म$ फॉ"ट मैसेज 0052, 0053, 0054 ASC1 Error 

Techo Generator हो: 

(v) WAP7/WAG-9/WAG-9H लोको म$ SR1/SR2 के ऊपर य5द 

टॉगल ि�वच लगे ह;, तो DDS म$ फॉ"ट मैसेज के अनुसार 

�पीड स$सर को आइसोलेट कर$। 

� 0052 के Dलए ऊपर का (�पीड स$सर TM1 

बाइपास)। 

� 0053 के Dलए बीच का (�पीड स$सर TM2 बाइपास)। 

� 0054 के Dलए नीच ेका (�पीड स$सर TM3 बाइपास)। 

(vi) टॉगल ि�वच को ऑपरेट करके स$सर बाइपास कर$। 

(vii) य5द DDS म$ फॉ"ट मैसेज 0052, 0053, 0054 ASC2 Error Techo Generator हो: 

(viii) WAP7/WAG-9/WAG-9H लोको म$ SR1/SR2 के ऊपर य5द टॉगल ि�वच लगे ह;, तो DDS म$ 

फॉ"ट मसेैज के अनुसार �पीड स$सर को आइसोलेट कर$ । 

� 0052 के Dलए ऊपर का (�पीड स$सर TM4 बाइपास)। 

� 0053 के Dलए बीच का (�पीड स$सर TM5 बाइपास)। 

� 0054 के Dलए नीच ेका (�पीड स$सर TM6 बाइपास)। 

(ix) टॉगल ि�वच ऑपरेट करके स$सर बाइपास कर$। 
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2. य"द लोको क� $पीड 10 Kmph से अ(धक नह�ं बढ़ती 

(F1009P1): 

जब कभी लोको B/C म$ 0.6 kg/cm² से अ�धक :ेशर चला जाए और 

&ॉटल 0 पर न हो तथा गJत 10 Kmph से अ�धक हो, तो यह मैसेज 

आता है। (ACP के समय चलती गाड़ी म$ भी यह मैसेज आ सकता 

है।) 

(i)  लोको B/C :ेशर क� जांच कर$। य5द लोको B/C म$ :ेशर है तो 

Lरल�ज कर$। 

(ii)  &ॉटल 0 करके BPFA दबाकर फॉ"ट एनालाइज कर$। 

(iii) SA-9 से लोको Mेक Lरल�ज होना देख$। 

(iv)  लोको Mेक Lरल�ज न हो तो :ेशर ि�वच-269.6/1 तथा 269.6/2 

(AR-PP के मPय) को टैप कर$। 

(v)  CCB-2 लोको म$ :ेशर ि�वच 20CP व 16CP के टे�ट JनQपल 20 

TP & 16 TP को दबाएं। 

(vi)  डाQलर रडार MCB (SB 1 म$) 5'प करके देख$। 

(vii) य5द अब भी सफलता न Dमले, तो एक बार CE off/on 

करके कोDशश कर$ l 

3. य"द लोको क� $पीड 15 Kmph से अ(धक नह�ं बढ़ती (F1106P2 “Loco in Shunting Mode  speed can not be more 

than 15 kmph”): 

DDU �\�न पर उपरो)त मेसेज आने का अथ8 है ]क लोको shunting मोड म$ है िजसके कारण लोको क� गJत 

को 15 kmph से अ�धक नह�ं बढ़ाया जा सकता : 
 

• 'kafVax eksM ( vf/kdre xfr 15 kmph ) esa djus ds fy, 'krsZ %& 
i.    BL Key Mªkbfoax eksM esa gksuk pkfg,A 
ii.   FkzksVy 0] LihM 0 ,oa fjoZlj 0 ij gksuk pkfg,A 

iii. fLop 160 dks iksth'ku 1 ls 0 ij djsa ,oa DDU (screen) ij eSlst “Loco in Shunting Mode - 

speed can not be more than 15 kmph” dk vkuk ns[ksaA 
 

• lkekU; eksM ( ukeZy xfr ) esa djus ds fy, 'krsZ %  

i.    BL Key Mªkbfoax eksM esa gksuk pkfg,A 
ii.   FkzksVy 0] LihM 0 ,oa fjoZlj 0 ij gksuk pkfg,A 

iii. fLop 160 dks iksth'ku 0 ls 1 ij djsa ,oa VªSD'ku ysdj ns[ksa DDU (screen)  ij dksbZ eSlst ugha 

vk,xkA 

• fLop 160 dh iksth'ku 0 ij djus ds ckn FkksM+k lk VSªD'ku nsus ij LØhu ij eSlst F1106P2 “Loco In 

Shunting Mode” fy[kk vkrk gSA vr% iksth'ku 1 ij djus ds ckn [kM+s yksdks esa FkksM+k lk VSªD'ku nsdj 
mijksDr eSlst dk u vkuk lqfuf'pr djsaA 

• yksdks psaftax IokbaV ij LPS ds }kjk fLop 160 dks 1 ij djus ds ckn pktZ ysus okys pkyd dks ;g fLop 
iksth'ku 1 ij feyrk gS ijarq fQj Hkh pkyd FkksM+k lk VSªD'ku nsdj bldk iksth'ku 1 ij gksuk lqfuf'pr 
djsaA 
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• fLop ds iksth'ku 1 ij jgus ij Hkh eSlt F1106P2 “Loco in Shunting Mode” vkrk gS rks bldk eryc 
fLop iksth'ku 1 ij lgh lSV ugha gqvk gS vr% iqu% iksth'ku cnyus ds rjhdk dk ikyu djds fLop dks ,d 
nks ckj pykdj iqu% iksth'ku 1 ij djsaA 

 

अतः सभी मुiय लोको Jनर�jको को यह Jनदkश 5दए जाते है ]क अपने मनोनीत/गैर-मनोनीत रJनगं �टाफ 

को उ)त lवषय पर काउिnसल कर$ व अपनी Lरपोट8 को मंडल काया8लय म$ 5दनांक 15.02.25 को :�तुत कर$ l 
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